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Sadrzaj prezentacije:

*Zasto merimo brzinu vodotoka?

*Upoznavanje sa Dopler senzorom i njegovim karakteristikama
*Problemi u radu

*Laboratorijske instalacije

*Analiziranje radnih karakteristika ADA senzora u grani¢nim uslovima
*Merenje brzina u otvorenom kanalu

*Obrada signala

*Zakljucci
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Upoznavanje sa Dopler senzorom i njegovim

karakteristikama

Metode za merenje brzine u tacki:
1. Kontaktne Hidrometrijsko krilo

Pitoova cev

2. Bezkontaktne

Elektromagnetni merac Ultrazvuéni merac
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Upoznavanje sa Dopler senzorom i njegovim

karakteristikama

Princip rada Akusticnog Dopler Anemometra (ADA) se zasniva na efektu Doplerovog
pomaka.
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Problemi u radu ADA sonde

*Blizina ¢vrste konture

Preporucuje se da merna zapremina bude udaljena od ¢vrste konture 3 —4,5cm u
oba pravca. (Chanson, 2008).

*Parametar SNR opada ispod 15dB, ako nije ispunjen prethodni uslov.
*Alijasing

e Javljaju se pikovi ekstremnih vrednosti

e Uzrok je nedostatak suspendovaor;;h Cestica
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Problemi u radu ADA sonde

*Doplerov Sum

*Pojava Doplerovog Suma je prisutna u slucaju merenja turbulentnih
karakteristika bilo kojim uredajem koje se zasniva na Doplerovom
principu (Garcia u capagHuuu, 2005).
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Laboratorijske instalacije

Recirkulacioni rezervoar Otvoreni kanal




Analiziranje radnih karakteristika ADA
senzora u granicnim uslovima

*Uticaj saliniteta na rad ADA senzora

C = 1444.5 + 4.6t — 0.04447t* 4+ 0.01821d + 1.31115 (n — 34) [M/,]

C — brzina prostiranja talasa (m/s)

t — temperatura vode (°C)

d — dubina vode (m)

n — slanost vode (%)
Tri razlicita podesavanja pri merenju funkcijom Distance Check:
1. C=1310™M/
2. C=1470m/

3. Measured Salinity=0



Analiziranje radnih karakteristika ADA
senzora u granicnim uslovima

*Uticaj saliniteta na rad ADA senzora
e originalna dispozicija sa duplim dnom

e glatko metalno dno
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Mereno je uporedo funkcijom Distance Chack i mernom trakom
sa milimetarskom podelom.



Analiziranje radnih karakteristika ADA
senzora u granicnim uslovima

* hrapavo metalno dno
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Analiziranje radnih karakteristika ADA
senzora u granicnim uslovima

*Uticaj blizine ¢vrste konture na rad ADA senzora

Preporucuje se da merna zapremina bude udaljena

od ¢évrste konture 3 —4,5cm u oba pravca. (Chanson, 2008).  MEDHd ndgd COHAE
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Analiziranje radnih karakteristika ADA
senzora u granicnim uslovima

*Uticaj blizine ¢vrste konture na rad ADA senzora ,ﬂi Mepta maga Conge
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Analiziranje radnih karakteristika ADA
senzora u granicnim uslovima

*Dodatno merenje
* Snima se signal prilikom pokretanja motora

* Voda iz faze mirovanja pocinje da se krece
* Prati se kretanje talasa od motora do sonde
* Sonda je udaljena od ¢vrstih kontura

* Dodata pregrada nizvodno od sonde




Analiziranje radnih karakteristika ADA
senzora u granicnim uslovima

*Dodatno merenje (snimanje 3D sondom)
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Analiziranje radnih karakteristika ADA
senzora u granicnim uslovima

*Dodatno merenje (snimanje 2D sondom)




Merenje brzina u otvorenom kanalu

* Protok: Q=33,3L/s
e Dubina: H=32,4cm
* Debljinasonde: 2,2cm

 Mereno je u vertikalama CVP1, 2i 3, iznad EM sonde

e Pocetna pozicija sonde: z=5cm (od EM sonde)
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Obrada signala
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Zakljucci

* Vectrino +“ sonda daje najbolje rezultate za MS=0
*PrevisSe glatko i sjajno dno loSe utice na kvalitet signala.

*Rezultati uz ¢vrstu konturu su merljivi i kvalitet signala dobar.
Analizirano uz konturu od pleksiglasa, te nije ponovljivo u prirodi.

*Kanal pruza znatno povoljnije uslove tecenja od rezervoara.

*Alijasing se javlja ako u vodi ima nedovoljno sidinga, ali i ako ga ima
previse.

*Obradom signala su uklonjeni pikovi i zamenjeni interpolovanim
podacima iz kubnog polinoma.
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