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СОНАР ЗА МЕРЕЊЕ ОДСТОЈАЊА ПОД ВОДОМ

 Задатак и циљ испитивања:

 Испитивање радних карактеристика сонара у лабораторији

 Одређивање облика дна водотока

 Мерење дубине воде

 Ping сонар произвођача BlueRobotics:

 Уређај са једно снопским опсегом сигнала, ширине 30˚

 Опсег мерења од 0-50m

 Принцип рада: 

 Одређивање одстојања помоћу рефлектованих сигнала



“PINGViewer” АПЛИКАЦИЈА

 Ping сонар користи сопствени софтвер за иницијализацију сонара и 

читање резултата

1. Поверење сигнала

2. Оса-Растојање од сонара

3. Најснажнији ехо

4. 2д приказ



ПАРАМЕТРИ СОФТВЕРА“PINGViewer”

Брзина ажурирања података

Брзина звука Остељивост уређаја

Омогућује рад уређаја

Опсег скенирања



ARDUINO СОФТВЕР

 Arduino софтвер коришћен за иницијализацију сонара и Tanyos Uno 

плочице

 Прилагођен начин обраде резултата мерења 



ЕКСПЕРИМЕНТ

 Циљ експеримента:

 Мерење нивоа воде у стакленој колони

 Закључак:

 Коришћење уређаја у ваздуху није поуздано јер долази 

до великих одступања у односу на очекиване резултате

 Могући разлози одступања:

 Удаљеност уређаја од стаклене колоне

 Осетљивост каблова за повезивање уређаја



ЛАСЕРСКО МЕРЕЊЕ НИВОА

 Претпоставка је да се и конвенционални и напредни ласерски 

даљинометри могу користити за тренутно мерење нивоа

 АЛАТИ: ”PARKSIDE” и ”LEICA” даљинометри

 Циљ лабораторијског мерења: проверити минималне концентрације 

суспендованих честица при којима даљинометри могу измерити ниво 

воде са задовољавајућом тачношћу



PARKSIDE LEICA



ЛАБОРАТОРИЈСКА МЕРЕЊА

 Колона воде познате запремине

 Варирање концентрације суспендованих честица

 Даљине од 50, 100 и 150 cm

 Свако мерење је поновљено пет пута

 Статистичка обрада резултата: стандардна девијација, 

медијана, систематска и статистичка мерна несигурност

 Утицај угла на одступање резултата мерења (1°, 2°, 3°, 4° и 5°)







МЕРЕЊА НА ТЕРЕНУ

 Мерење на Топчидерској реци

 Мерења са оба урђаја

 Неуспешно мерење са ” PARKSIDE” даљинометром 





ХВАЛА НА ПАЖЊИ !!
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