Prikupljanje
batlmetrusklh podataka

Pomocu multi bea




Sta je batimetrija?
» Batimetrija - predstavlja definisanje geometrije re¢nog korita

Karta sa prostornim prikazom recnog korita prestavlkja osnovnu topografsku
podlogu za sve hidraulicke i psamoloske proracune.




Kako se dobijaju podaci?
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Konfiguracija sistema




Princip rada uredaja

Dve sonde montirane na V kuciste pod uglom od 60°

Svaka sonda ima 5 keramickih elemenata u obliku Sipki
4 za prijem signala odbijenog od dna

1 za emitovanje snopa

Sonde emituju lepezast snop




Princip rada uredaja

| Phase Messuning Bothy

DUAL TRANSDUCER HEAD

DIFFERENCE -

Snop se odbija od dna

Svaka prijemna Sipka prima odbijeni signal

Na osnovu fazne razlike odbijenog signala
sistem racuna ugao (0,04°)

Merenjem vremena od emitovanja do
prijema signala sistem racCuna
udaljenost



Senzor pomeranja (motion sensor)




Senzor pomeranja (motion sensor)

Meri :
-Izdignuce (heave)
-I obrtanja ako osa (roll i pitch)

Vazno da bi se znao
polozaj uredaja




Gps uredaji




Odreduju:

-Poziciju

-Pravac (dve antene primarna i seknudarna)
-Nivo vode

Korekcija nivoa vode:
-Preko RTK stanice na obali
-Povezivanje na sistem stacionarnih
GPS tacaka

-Koris¢enje podataka o vodostaju




Terensko snimanje
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imanje

Terensko sn
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Dobijeni podaci
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Pomocu multi bean uredaja




